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Si 40A
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87 Ausgang30 Eingang

Maschine Ein/Aus mit LED

86 +85 -

30 Eingang87 Ausgang

Batterietrennrelais
40/80 Ampere

2 Stück Positionsmikroschalter 
Als Öffner für Schwenkmotor
Li, Re

Fotoelektrischer Bewegungsmelder am 
Ballausgang

86 +85 -

87 Ausgang 30 Eingang

Getriebemotor-Schwenken
Li, Re; max 15 Upm

M Schwenken  Ein/Aus mit LED

Positionsrelais Ballausgangrelais

Motortreiber
H-Brücke

Balldrehscheibe,
einschalten mit 

Drehknopf
Eingang   Ausgang

M
Getriebemotor-Balldrehscheibe 13,5 Upm

1 2 + 3 -

3 - 2 + 1

Die zwei Motoren und die H-Brücken der Ballschleuderräder sind hier nicht dargestellt

Vereinfachter Stromlaufplan
+

-

+

-

M M

Doppel-Tast-Schalter für
Drehrichtungsänderung

Schwenkverstellung
Max 20 UPM

Höhenverstellung
Max 15 UPM

B 
12
V

Diode Bei Bewegungserkennung ‚EIN‘
Blau – ,Braun + 12 Volt, Schwarz Signal -


